Anlage 5: Prasentation, PROSPER-RO

PROSPER-RO

PROSPEKTIVE SYNERGISTISCHE PLANUNG VON ENTWICKLUNGSOPTIONEN
IN REGIOPOLEN AM BEISPIEL DES STADT-UMLAND-RAUMS ROSTOCK
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PROJEKTGEBIET

<+ Kern der Regiopolregion Rostock
- HRO: 200.000 EW
- LRO: 50.000 EW

<+ Herausforderungen:
- +35.000 EW bis 2035
- Verfiigbarkeit Wohn-, Gewerberaum
- Bauliche Verdichtung - Druck auf
- Infrastrukturen

- Landwirtschaft
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Abb. 1: Stadt-Umland-Raum Rostock; Hintergrundkarte: ORKA-MV
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Abb. 2; Bildquellen: a) Universitat R k, Wasserwirtschaft; b) Stadtentsorgung R k GmbH; c) Universitat Rostock, Wasserwirtschaft; d) Universitat R k, Wasserwir itdt Rostock, Wasserwirtschaft; f) Staatliches Amt fiir
Landwirtschaft und Umwelt Mecklenburgische Seenplatte
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ZIELSTELLUNG

1. GIS-basiertes Expertenunterstiitzungssystems

(GIS-EUS)
als gemeinsam genutzte Daten- und

Planungsgrundlage

2. einheitlicher monetarer Bewertungsmafstabs
aller Flachenfunktionen auf Basis des
Okosystemleistungsansatzes

3. Entwicklung konkreter, synergistischer
Losungsoptionen
unter Nutzung von 1) und 2)

Abb. 3 Planungsvarianten; Bearbeitung: Universitét Rostock, Wasserwirtschaft
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GEWASSER: ERARBEITUNG DES GEWASSERKATASTERS
BEARBEITUNG

+

Integration, Prifung und Homogenisierung
der Grunddaten

Topologiecheck

Erstellung von Routen und 50-m-
Abschnitten der Gewasser

Ausweisung von Einzugsgebieten mittels
DGM

Berechnung konsistenter Gewasser- und
Gebietskennzahlen und Abschnitts-Ids

Kumulation von Einzugsgebieten

ERGEBNIS

+

gemeinsame hydrographische
Datengrundlage fur alle Projektpartner und
Stakeholder

- Gewéassersegmente, Gewasserrouten,
Gewasser-50-m-Abschnitte
- Rohrleitungsrouten, Zusatzattribute
Eigeneinzugsgebiete, Kumulierte
Einzugsgebiete
- Hydraulische Modellierung
- Ermittlung und Bewertung von
Okosystemleistungen (OSL)
- Konformitat zum Landesgewasserdatensatz
(DLM 25 W)
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Abb. 4: FlieBgewa Segmente; Dat PROSPER-RO-FlieRgewasserkataster, Bearbeitung: Biota
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< Datenbasis: WBV-Daten
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GEWASSER
EINZUGSGEBIET JE FLIERGEWASSERABSCHNITT

<+ Automatisierte Ableitung durch

Gewassergeometrien

Digitales Gelandemodell (DGM)
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Abb. 6: Gewdsserabschnittin SWMM; Bearbeitung: F. Kachholz (Universitét Rostock, Wasserwirtschaft)
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GEWASSER

FLIERGEWASSERQUERSSCHNITT IN MODELLIERUNGSSOFTWARE
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Abb. 8: FlieBgewasserquerschnitte; Bearbeitung: F. Kachholz (Universitat Rostock, Wasserwirtschaft)

<+ Automatisierte Erstellung aus Laserscanning LIDAR - DGMO0.2 -> Gewasserprofil

Zukunftsstadt.
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GEWASSER
FLIEBGEWASSERLANGSSCHNITT IN MODELLIERUNGSSOFTWARE
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Abb. 7: Langsschnitt Schmarler Bach; Bearbeitung: F. Kachholz (Universitat Rostock, Wasserwirtschaft)
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INFRASTRUKTUR

<+ Datenbasis OpenStreetMap:

Lines

<+ Ableitung der
Hochstgeschwindigkeit je
Streckenabschnitt

BASISDATEN VERKEHR
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Abb. 9: Strafd tz; D

lle: OSM, Bearbei

g: F. Vettermann (Universitat Rostock, Geodasie und Geoinformatik)
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INFRASTRUKTUR

<+ Datenbasis:
— Strafdennetz
- Standorte Wertstoffhofe

<+ Routing (QGIS)
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Abb. 10: Erreichbarkeit Wertstoffhofe; Bearbeitung: F. Vettermann (Universitat Rostock, Geodasie und Geoinformatik)
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REALNUTZUNGSKARTIERUNG,

< Datenbasis ALKIS

<+ Unterscheidung Laub-/Nadelwald
anhand von Satellitendaten
(Sentinel 2)

BASISDATENSATZ TATSACHLICHE NUTZUNG

-
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- B Ver-undEntsorgungsflaschen
| B Verkehrsflaechen
r | Bl Strasse
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"
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Abb. 11: Realnutzungskartierung; Bearbeitung: F. Beyer (Universitat Rostock, Geodasie und Geoinformatik)
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REALNUTZUNGSKARTIERUNG

< Datenbasis: Sentinel 2

<+ Methode:

Regression-based Unmixing
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Abb. 12: Versiegelungsgrad; Bearbeitung: F. Beyer (Universitat Rostock, Geodasie und Geoinformatik)




OKOSYSTEM BODEN

<+ Miincheberger soil quality rating

<+ Datenbasis: KBK 25 Leitprofile
(LUNG MV)

<+ In Bearbeitung:
monetare Bewertung der
versorgenden Okosystemleistung
des Bodens anhand von
ausgewahlten Feldfriichten

Abb. 13: MSQR; Bearbeitung: S. Koschel (Universitat R k, Bodenphysik)
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WASSERWIRTSCHAFT

<+ Ableitung aus frei verfiigbaren Daten:
OpenstreeMap

<+ Kalibrierung mit tatsachlichen
Zufliissen zu Klaranlangen
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WASSERWIRTSCHAFT

+ Grundlage:
Daten der Zweckverbande

+ Aufbereitung:
~  Korrektur von Geometrien

- Automatisiertes Identifizieren von
unverbundenen Abschnitten

- Logische Verkniipfung von
Haltungssegmenten und Bauwerken
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beitung: J. Schilling (Universitat Rostock, Wasserwirtschaft)
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WASSERWIRTSCHAFT ABWASSERINFRASTRUKTUR: ANWENDUNG ROUTING
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WASSERWIRTSCHAFT

+ Digitalisierung von Bestandsdaten

Erfassung

Georeferenzieren

Nachvermessung RTK-GPS
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Abb. 16: Einleitpunkte ; Bearb g: Uni atR k Wasserwirtschaft, HRO, LRO
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GIS-EUS

PLANUNGSVARIANTEN
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NACHSTE SCHRITTE

1. Aufbau des Okosystemleistungs-Tools
2. Aufbau Nutzeroberflache fiir einfache Bedienung des GIS-EUS

3. Implementierung bei Projektpartnern + Schulung
(Umweltamter HRO/LRO, Zweckverbande, WBV, Planungsverband?)

4. Szenarienhafte Anwendung fiir Regional- und Fachplanung

- Trinkwasserversorgung Hansestadt Rostock

- Abwasserentsorgungskonzept fiir WWAV

- Abfallwirtschaftskonzept HRO + LRO (Schwerpunkt: Wertstoffhofe)
- Ausgewabhlte Flachennutzungsplanungen (Dummerstorf)
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